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Fdgur 8§ ; et 3 ationen sind auf eine Profiliinie

projiziert
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Dies ist die sog. Schmidt-Binder~Gleichung, dis in der numerischen

Losung von Wérmelsisungsaufgaben seit langem benutzt wird.

VYon Gl. 9), die ja Crundlage der Modellrechnung ist, bleibt im
Rehmen der geschilderten Vereinfachungen nur noch die Differenz-
zwel unsbhingig voneinander berechaneten Abklingkurven

Pig. 9 zeigt dasz Beispiel fiir die Station Fallersleben: Aus den
beiden Vertikalprofilen fiir den Widerstand folgen dis beiden Ab-
klingkurven, 4is im unteren ﬁldgr%mm dar gesﬁallt gind. Die Diffe-
renz aus beiden Kurven fihrt zur theoretischen MeSfunktion g(t)

e

(gestrichelt im mittleren Diegramm). Sie muB sich der empirischen
Punkition g(t) {suszeszogen im mittleren Disgramm) optimal anpassen.

Fig. 10 enth&lt fir vier der fiinf Stationen - Station Ebstorf
blieb unberiicksichtigt, da die MeBfunktion nicht klar erfaBbar
war - die Modellprofile mit den sich daraus ergebenden theoreti-
schen MeSfunktionen in ihrer Anpassung an die empirischen (Géttin-
gen: 2. Interv.). Daraus 148t sich das Gesamtmodell der Fig. 11
zusammensetzen, aus dem das Modell der Fig. 12 als stark scaemati~

.

siertes #odell abgelelitet wurde. Bs fuft im wesentlichen auf dem
Ergebnis der Station Fallersleben. Der Vorzeichenwechsel in der
MeBfunktion dieser Station bedingt die von Stid nach Nord abstei-

-

gende "Stufe” sowie den Abbruch der "Platie™ an der Oberfliche.

Nach der Mititelwertsbedingung sowie der BetriZge der empirischen
Funktionen g(%) ergab sich. ein Grundwertetripel fir 1, h und ¢ zu
1 min., 100 km bzw. 100 @m. Die Anpassung an die Oberflichenwerte
im ndrdl. Teil des Profils erfolgten nachirdglich innerhalb des
obersten Gitterschritts, so daB insgesamt der Widerstand 1/3 Q
vorherrscht. Nachtriglich wurden alle GrioBen der Mittelwertsbe-
dingung noch einmal um den Faktor 3/5 gekiirzt, um den Oberflichen-

widerstand noch weiter an die MeBergebnisse anzupassen.
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Figur 9: Modelle, Abklingkurven und Meffunktion fiir
Fallersleben,
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